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マルチエージェント強化学習
強化学習による複数エージェントの制御
シミュレーション結果の実環境への適用

ロボティクスAIの進化

複雑な道を紐解く

機械学習の発展による実用研究の加速

例) 倉庫ロボット
Amazon Robotics等が経路探索手法を提案

ロボットを基本に道を見つけるAIの探究

現状の課題
互いに衝突しない道の獲得
シミュレーションと実際のズレの解消

複数船の航路探索
海流に流されながら衝突回避
実環境での安全性確保

他船の航路の予測

空中配送ロボットの経路探索
複数ロボットの経路探索
衝突回避と効率的な経路探索の両立
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goal

同じ状態に別のバージョンを割り当て

下に移動

下に移動

Goal

Version 1

Version 2

Goal

Goal

…e.g., 長い回廊 …

正しい道を見つける

文章の意味を理解する

異なる表現の意味を理解

文章の流れを理解

知覚エイリアシングの解消
別の状態から同じセンサ情報を観測
状態を見分けることができない問題

Learning Classifier Systemによる人が解釈できる知識の生成
進化計算によるルールの生成
強化学習によるルールの強化

重要なセンサ情報の検出

目的達成の重要なルールの抽出

特有の状態遷移パターンを抽出

遷移の違いから状態の違いを検出
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